ROBO 1124 vezérléegység 1;51!9_%&

Ez a szerelési itmutat6 olyan szakembereknek késziilt, akik kelloképpen képezettek ahhoz, hogy végre-
hajtsak a beszerelést. Ebben a gépkdnyvben semmi olyan informacié nem talalhato, amely a végfelhasznalo-
ra vonatkozik!

Fontos informacio

Kotelességiink emlékeztetni Ont, hogy olyan rendszeren hajt végre miiveleteket, amely az ,,Automata aj-
hogy a lehetd legbiztonsdgosabba tegye. Csak képzett személy telepitheti és szervizelheti a terméket. A sze-
rel6 felelossége, hogy a termék helyesen és tokéletesen legyen felszerelve, megfelelve az ide vonatkozé sza-
balyoknak, és a helyi szabvanyoknak. Mi 0sszeszedtiik a legfontosabb Eurdpai direktivakat az alabbiakban (a
szerelo feleldssége utana jarni, hogy milyen tovabbi direktivak iranyadodak az adott orszagban):

v EEC 89/392 (Berendezés direktiva)

v" EEC 89/336 (EMC direktiva)

v' EEC 73/23 (Alacsony fesziiltség direktiva)

v' PrEN 12453 (Motorizalt kapuk hasznalatanak biztonsaga — kovetelmények és mindsitések)

v PrEN12445 (Motorizalt kapuk hasznalatanak biztonsaga — tesztelési eljarasok)
A Nice termékek ugy lettek tervezve €s gyartva, hogy megfeleljenek az Osszes aktualis Eurdpai szabvany-
nak, igy lényeges, hogy a szereld az 0sszes helyi és Europai eldirasoknak megfeleléen szerelje be a rend-
szert. Olyan személyek, amelyek nem elég képzettek, vagy nincsenek tisztaban az ,,Automata kapuk és aj-
helyezhetik iizembe, illetve nem szervizelhetik a berendezést! Azon személyek, akik felszerelik, vagy
szervizelik a rendszert, de nem veszik figyelembe az alkalmazandoé szabvanyokat, felelések lesznek min-
dennemii karért, vagy sériilésért, amelyet a rendszer okozhat.

Ne szerelje be a motort, amig a mechanikus iitkozoket nem telepiti!

Gyors ismertetd
Telepitse a motort, a vezérld berendezéseket (kulcsos kapcsold, vagy nyomdgomb), biztonsagi berende-
zéseket (vészmegallito, fotocellak, pneumatikus érzékeldk, és villogd lampa), majd csatlakoztassa az egysé-
get az alabbiak szerint.
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Csatlakozasok:

1 50-60 Hz 10 Fotocella

2 230 VAC 11 Fotocella2

3-4 LUCY 24 VDC max. 25W 12 SbS

5 Max. 200 mA 13 Id6zitett nyitas
6 +(24V) 24VDC 14 Részleges nyitas
7 Ko6z06s pont 41 Radio

8 Kapu nyitast jelzo 42 2. csatorna

9 Stop 43-44 Antenna

Kapcsolja be a rendszert, és ellendrizze, hogy az 1-2 sorkapcsok kozt 230 Vac fesziiltség van-e jelen, il-
letve, hogy az 5-6 sorkapcsokon a kimeneti fesziiltség 24 Vdc-e. Az aktiv bemenetek LED-jei ki kell, hogy
legyenek gyulladva, és az OK LED-nek 1 masodperces intervallummal kell villognia. Az OK ENCODER
LED a kapu minden mozgasat jelzi. Ellendrizze a mozgdas iranyat tigy, hogy kétszer megnyomja a CLOSE
(zaras) gombot. Ha a kapu kinyit, akkor kapcsolja ki az egységet, és tolja el a motor csatlakozasokat 180
fokkal, illetve forditsa el a J§ jumpert a szemben 1évo iranyba. Egy 1j {izembe helyezés végrehajtasahoz,
vagy ha a vezérl6panel memoria torolve lett, hajtsa végre az 1-2 eljarasokat az alabbiakban:

1. Nyomja meg a CLOSE gombot a panelen egy pillanatra.

2. Allitsa be a FUNCTIONS (funkciok) és a PROGRAMMING (programozas) mikrokapcsolokat az
alabbiak szerint, majd nyomja meg a CLOSE gombot a panelen. Ha a 10-es mikrokapcsolo ,,KI” al-
lasban van, akkor a ,,C” pont 5 cm-re van poziciondlva a ,,0” ponttol, ha ,,BE” allasban van, akkor a
,»C” pont megegyezik a ,,0” ponttal.
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10-es mikrokapcsolo ,,KI” allasban a RO1024-es told rendszerhez ajanlott.
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10-es mikrokapcsolo ,,BE” allasban a szekcionalt, vagy told rendszerekhez ajanlott (CR2040).

Varjon, amig a keresési folyamat befejezédik (lassu zaras, lassa nyitas, befejezés gyors ujrazarassal). Al-
litsa be a funkcidé mikrokapcsolokat, mig a programozd kapcsolok mind inaktivak.

1-2 mikrokapcsolok: KI-KI = , Aktiv gombnyomas ideje alatt” iizemmod (addig miikddik, amig a gombot
lenyomva tartja.

1-2 mikrokapcsolok: BE-KI = Félautomata tizemmod

1-2 mikrokapcsolok: KI-BE = Automata izemmod (Automata zaras)

1-2 mikrokapcsolok: BE-BE = Automata + Mindig zar tizemmod

3 mikrokapcsold: BE = Térsashaz tizemmod

4 mikrokapcsolo: BE = STOP torlése a 1épésrél-1épésre ciklusban

5 mikrokapcsolo: BE = Elévillogas

6 mikrokapcsold: BE = Villogas sziinetid6 alatt is

7 mikrokapcsolo: BE = Fotocella utan azonnal Gjrazar (csak automata tizemmodban)

8 mikrokapcsold: BE = Biztonsagi berendezés (Fotocella) nyitas alatt is

9 mikrokapcsolo: BE = Biztonsagi berendezés (Fotocella és Fotocella2) minden mozgas kezdetekor is.

10 mikrokapcsold: BE = Automata tjra pozicionalas (ha sziikséges, amikor aramkimaradas utdn ijra meg
lesz taplalva a rendszer.

Ha az Automata izemmod van kivalasztva (2-es mikrokapcsolé: BE), a sziinetid6é 30 masodpercre all be.
Ennek moddositasat 1asd késobb!

Allitsa be a CLUTCH trimmert a megfelel rendszer beavatkozasi szinthez (a hizéeré né, ha éramutato
jarasaval megegyez6 iranyba tekeri).

Bevezetés

Az elektromos vezérld kartya képes vezérelni a RO1024 Robo Plus, vagy a CR2024 Climber mozgat6-
szerkezeteket, melyek 24V-os motorral rendelkeznek. A termék rendelkezik a optikai pozicionalas vezérld
rendszerrel, mely megméri a tengely elforgasanak szogét (Enkoder). Ez a rendszernek tobb funkciot biztosit
mint a hagyomanyos vezérlési eljarasok. A megallasi ponthoz lassitva ér oda a mozgatoszerkezet, és néhany
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milliméter/centiméteren beliil megall a mechanikus iitk6zo eldtt. A mozgas alatt a sebesség folyamatos mé-
rés alatt van, ha barmilyen akadaly keriil a mozgas alatt annak utjaba, az azonnal jelzést ad, €s a mozgas ira-
nya megvaltozik.

Tovabba a mozgéasi hatarok nagyon konnyen beallithatdak a vezérlokartyaba beépitett automata ontanulo
eljaras segitségével. A legelonydsebb technologiakat hasznaltuk a termék gyartasakor, hogy maximalisan
érzéketlen legyen a kiils zavarokra, rugalmas legyen a kiilonféle felhasznalasi teriiletekre, és hogy minél
tobb programozhatd funkciot tartalmazhasson. Harom alapvetd funkcido moédja van: ,aktiv gombnyomas
ideje alatt”, ,,félautomata” és ,,automata”. Rendelkezik még néhany tovabbi kifinomult funkcidval, mint pél-
daul a ,,Fotocella utan azonnal Gjrazar” a ,,Mindig Gjrazar”, ,,Villogé lampa szilinetid6 alatt is”, illetve olyan
miikddeési funkciok, mint a ,,Lasst inditas” és ,,Lassu megallas”, amelyek alap tulajdonsagok, illetve az érzé-
keny ,,Fékezés”, amely csak akkor miikddik, ha a mozgést gyorsan kell megallitani. Mindenfajta Nice radio-
vevo hasznalhat6 a rendszerhez, ,,K”, ,,BIO”, vagy ,,FLO” rendszer hasznalhato a vezérléshez.

Termék leirasa
Figyelmesen olvassa el az Gtmutatot, miel6tt megprobalna telepiteni, vagy szervizelni a berendezést. Az
alabbiakban egy gyors attekintd listat talal a vezérl6egység legfontosabb elemeirdl.

1. Mikrokapcsolok a funkciok kivalasztasara 1 2 ’/3 4

2. Mikrokapcsolok a programozas kivalasztasara. \ \ /

3. Intelligens tengelyvalto-kapcsold beallitd trimmer. \ AN /

4. LED-ek, amelyek az enkoder (optikai olvasd) mitkodési N a0
allapotat mutatjak.

5. LED-ek, amelyek a vezérlési és biztonsagi berendezések o
bemeneteinek miikddési allapotat mutatjak. P.OP.O

6. Jumper, amely beallitja az enkodert dramutatd jarasaval e
megegyez0 iranyba nyitasnal, és forditva zarasnal. PHOTOCEELSEE;g

7. Kis nyomoégombok programozasra vagy az egység koz- PHOTOCELL (3
vetlen iranyitasara | sToPey |

8. LED-ek, amelyek szabalyos villogéssal jelzik a helyes | :
muikodést. : 8 7 6 :

Enkoder

A kapu mozgasat egy tengely forgast vezérld rendszer detektalja, és leolvassa a tengelyre szerelt keréken
1év0 jelzéseket. 2 LED jelzi ennek az olvaso rendszernek a helyes miikddését. Amikor a tengely mozog, ak-
kor a LED-eknek addig kell villogniuk, amig a jelek leolvasasra keriilnek.

Intelligens tengelykapcsolo

rendszer szintén folyamatosan olvassa a kapu sebességét. A motor sebességének megallapitasaval a vezérlés
automatikusan kompenzal valtozo fesziiltségekkel, és megfeleld miiveletet hajt végre, ha a mozgas beragad.
Ha az adott sebesség (allithato) hatara ala esik a sebesség, akkor normal esetben ez azt jelentené, hogy aka-
dalyt észlel a rendszer, és a vezérlopanelen 1évo biztonsagi logikat arra késztetné, hogy beavatkozzon. Mas
olyan tényezok is 1éteznek még, amelyek csokkenthetik a kapu sebességét (a fesziiltségesés arra késztetné a
rendszert, hogy beavatkozzon, és a fesziiltségnovekedés nagyobb nyomast generalna, miel6tt a rendszer be-
avatkozna). Ezért a Nice kifejlesztett egy sajat ,.intelligens” tengelykapcsolé rendszert. A mozgas alatt az
atlagos sebességet folyamatosan méri €s frissiti. Szazalékos csokkenést (trimmerrel allithatod) szamit, figye-
lembe véve ezt a sebességet, és ez az érték lesz a rendszerbe torténd beavatkozasi pont. Ezzel az eljarassal,
példaul ha fesziiltségesés kovetkezik be, az atlagos sebesség lassabb lenne, és automatikusan a beavatkozasi
szint is alacsonyabb lenne. Ha a mozgas alatt a tengelykapcsold rendszer beavatkozik a mitkddésbe, a moz-
gas megall a fék segitségével (felfogja a felgyililemlett kinetikus energiat). Ha valamelyik automata {izem-
mod aktiv, akkor elleniranyu mozgas kezdddik. Azonban a biztonsagi szint tovabbi novelésének érdekében,
ha a tengelykapcsol6 rendszer 3-szor egymas utan beavatkozik a kapu mozgésaba, anélkiil, hogy az elérné a
természetes nyitasi vagy zarasi pontot, a mandver elleniranyti mozgas nélkiil megall.

Bemenetek

Amikor el6szor aram ala helyezi a késziiléket, az aktiv (zart) bemeneteken 1évé LED-ek felgyulladnak,
jelezve ezzel, hogy a 24 Vdc jelen van. Normal esetben a biztonsagi bemenetek (fotocella, fotocella2, stop)
LED-jei aktivak lesznek, mig a parancsbemeneteken 1évé LED-ek (1épésrol-1épésre, részleges nyitas, €s id6-
zitett nyitas) inaktivak lesznek.



Jumper az 6ramutaté jarasaval megegyezd, illetve ellentétes irany kivalasztasara

Alapvet6 dolog, hogy meghatarozzuk a motor forgasanak iranyat, amelyek a nyitdsi és zarasi mandve-
rekhez sziikségesek. A Fotocella normal esetben zarasnal avatkozik bele a rendszer miikddésébe, mig a Fo-
tocella2 normal esetben nyitasnal. A motorok gyartasukkor oramutaté jarasaval megegyez0 irdnyl mozgasra
lettek beallitva nyitashoz, és ellenkez6 iranyt mozgasra zarashoz. Ha meg akarja valtoztatni a mozgas ira-
nyat, akkor meg kell forditania a motor csatlakozast, ¢s meg kell tanitani az enkddert is, igy helyesen fogja
értelmezni azokat a pulzusokat, amelyek elérik az optikai olvasé rendszert. Ezt a J8-as jumperrel tudja meg-
valositani Ggy, hogy lehtizza a helyérol, 180 fokkal elforgatja, majd visszadugja azt.

Mini gombok

Amikor a motort lizembe helyezi, gyakran sziikséges a kaput az egyik oldalrol a masikra mozgatnia. Ezt
harom mini gombbal teheti meg: ,,OP”, ,,CL” és ,,<<>>". Az ,,OP” gomb aktivalja a kapu nyitasi mozgasat,
A ,,CL” gomb aktivalja a kapu zarasi mozgasat, a ,,<<>>" gomb pedig noveli a mozgas sebességét lassu
mozgasi fazis esetén. Ugyanez a 3 gomb felel a memorizalasi eljarasért programozasi modban.

»OK” LED

Az ,,OK” LED célja, hogy jelezze, hogy a belsé logika helyesen miikddik. A szabalyos 1 masodperces
villogas azt jelenti, hogy a mikroprocesszor aktiv, és minden rendben van. 5 masodperces gyors villogas
pedig azt jelzi, hogy a kiold6 kar nyitva van, vagy hogy a tapfesziiltség nem elegendd, vagy helytelen prog-
ramot valasztott ki. Amikor egy bemenet allapota megvaltozik, vagy ha egy mikrokapcsold allapota megval-
tozik, a LED kétszer gyorsan villan.

Uzembe helyezési itmutaté

A motor lizembe helyezésekor kdvesse az 0sszes utasitast, amely szerepel a szerelési utmutatéban. Fon-
tos hangsulyozni, hogy a kaput fel kell szerelni a sziikséges mechanikus {itkozokkel, amelyek 1ényegesek a
»mozgas-hatar-keresés” miatt, illetve sziikségesek tovabba, hogy megfeleljen a rendszer a mar korabban
emlitett prEN 12453-as direktivanak. Addig ne telepitse a motort, amig a mechanikus iitk6z6k nincsenek
felszerelve! Ezeknek az litk6zOknek meg kell tudniuk allitani a kaput minden koriilmények kézott. Ajanlatos
megvizsgalni, hogyha a kapu eléri a mechanikus iitk6zoket, akkor ez nem okoz e veszélyes helyzetet, és
hogy a biztonsagi rahagyasok alkalmazva lettek-e. Gy6z6djon meg rola, hogy az {itk6zok mindenféle defor-
macio6 nélkiil elnyelik-e a mozgés lendiiletét, amely a kapuban gyiilemlett fel. Telepitse az 0sszes sziikséges
vezérld eszkozoket (kulcsos kapesolo, vagy nyomogomb), és a biztonsagi eszkozoket (vészmegallitod, foto-
cellak, pneumatikus érzékeldk, villogd lampak). Ezutan végezze el a sziikséges elektromos csatlakoztataso-
kat az alabbiaknak megfelelden.

Vezetékelési diagram
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Megjegyzés:

Csak képzett szakember végezheti az lizembe helyezést, és azt kdvetkezd karbantartasi munkalatokat,
teljes 6sszhangban a 89/392-es gépekre vonatkozo, ¢s az EN60204-¢es elektromos csatlakozasokra vonatkozo
direktivakkal. Aki ezeket a munkalatokat végrehajtja, az felelOs az esetlegesen keletkezett karokért.

Csatlakozasok leirasai

1-2: 230 Vac =230 Vac 50/60 Hz

3-4:  Villog6 lampa = Kimenet 24 Vdc villogo6 lampa részére, max.: 25W

5-6: 24 Vdc = 24 Vdc kimenet tartozékok ellatasara (fotocella, radio, stb), maximum: 200 mA

7: Ko6z06s pont = Minden bemenet k6zds pontja (a 6-os sorkapocs is hasznalhatd k6zos pontként)

8: Kapu nyitast jelz6 = 24 Vdc kimenet a kapu nyitast jelz6 lampa szamara, maximalis teljesitmény: 2W

9: Stop = Bemenet Stop funkcioval (vészmegallas, ledllitas, vagy extrém biztonsag)

10: Fotocella = Biztonsagi berendezések bemenete (fotocellak, pneumatikus érzékelok)

11: Fotocella2 = Bemenet nyitasi mandverbe beavatkozo biztonsagi berendezések szadmara
(fotocellak, pneumatikus érzékelok)

12: Lépésrol-1épésre = Ciklikus miikodés bemenete (nyitas-stop-zaras-stop)

13: Nyitas id6zités = Nyitas bemenete (id6zitével vezérelhetd)

14: Részleges nyitds = Részleges nyitas bemenet (kertkapu funkcio)
41-42: 2-ik radi6 csatorna = 2-ik radidovevo (ha létezik) csatorna kimenet
43-44: Antenna = Radi6 vevo antenna bemenete

A kovetkez6 csatlakozasok gyarilag vannak beallitva:

Primary trans. = Traf6 primer tekercselése
Second trans. = Traf6 szekunder tekercselése
Motor = Kimenet 24 Vdc motor csatlakozashoz
Release = Mikrokapcsolo, mely detektalja, ha a motor ki van oldva (kézi mozgatas)
Encoder = Csatlakozas az optikai olvaséhoz, amely a tengely forgésat detektalja.
A vezérldpanelen van még 2 bovitd hely, amelyhez opcionalis kartyakat csatlakoztathat:
Radio = Csatlakoz¢ feliilet Nice radiovevokhoz
Charge = Csatlakozo feliilet elem to1t6 kartyahoz

Utmutaté a csatlakozasokhoz

Valassza le az egységet az Osszes tapellatasrol (24V és 230V), miel6tt barmilyen munkalatokat végezne
a rendszeren!

Azt javasoljuk, hogy a RADIO, vagy CHARGE opcionalis kartyak csatlakoztatasaval varjon addig, amig
befejezte a rendszer telepitését, illetve amig le nem tesztelte a rendszert, és helyesen nem miikodik a beren-
dezés. Ezek a kartyak nem sziikségesek ahhoz, hogy a rendszer helyesen miikddjon, és ha hasznalatban van-
nak, akkor a hibakeresést komplexebbé tehetik.

Ha az NC (Normal zart) kontaktusokat nem hasznalja, akkor 6ssze kell 6ket fiizni, ha egynél tobb van
beldliik, sorba kell 6ket kapcsolni. Ha az NO (Normal nyitott) kontaktusokat nem hasznalja, akkor szabadon
kell 6ket hagyni. A bemeneteknek fesziiltségmenetes mechanikus tipustaknak kell lenniiik, ne hasznéljon
nyitott kollektoros tipusi bemeneteket (PNP, NPN, stb.)

A.) Hajtsa végre a sziikséges csatlakoztatasokat az 1-es abran 1évé diagramm szerint. Ne feledje, kdvetnie
kell az eldirt szabvanyokat az elektronikus rendszer biztonsaganak, illetve a kapuk és ajtok eldirasainak
megfelelden.

B.) Helyezze aram alé a kaput, és allitsa be félig nyitott allapotba. Kapcsolja ki az aramot, igy most szaba-
don nyithato, illetve zarhato.

Addig ne helyezze aram ala a berendezést, amig a mechanikus iitkozoket nem szerelte fel!

C.) Helyezze aram ala a kaput, és azonnal ellendrizze, hogy az 1-2 sorkapcsok kozott jelen van-e a 230 Vac.,
illetve, hogy az 5-6 sorkapcsok kozt jelen van-e a 24 Vdc. Amint a berendezést megtaplalja, az aktiv
bemeneteken a LED-ek felgyulladnak, és roviddel ezutan az ,,OK” LED szabalyosan elkezd villogni. Ha
ezek nem kovetkeznek be, akkor azonnal kapcsolja ki a berendezést, és alaposabban ellendrizze a csatla-
kozasokat.

A vezérlopanel kozepén elhelyezkedd ,,OK” LED feladata, hogy jelezze a bels6 logika allapotat. Az 1 ma-
sodperces szabalyos villogas azt jelzi, hogy a belsd mikroprocesszor aktiv, és parancsokat var. Amikor a
mikroprocesszor valtozast észlel a bemeneten (akar parancs vagy funkcid kapcsolé bemenet), gyors dupla
villogast general, még akkor is, ha a valtozasnak nincs azonnali hatasa a rendszerre. Az 5 masodperces inter-



vallumu gyors villogas azt jelenti, hogy a kioldd kar nyitva van, a tapfesziiltség nem elegend6, vagy helyte-
len program lett kivalasztva.

D.) Ellendrizze, hogy az 6sszes NC kontaktusokhoz tartozd6 LED ki van-e gyulladva (minden biztonsagi
berendezés aktiv), illetve, hogy az 6sszes NO kontaktusokhoz tartozé LED inaktiv-e (nincs parancs je-
len). Ha ez nem igy torténik, akkor ellendrizze a csatlakozasokat, és a kiilonféle berendezések hatékony-
sagat.

E.) Ellendrizze, hogy az egység biztonsagi berendezései helyesen miikddnek-e (vészmegallitd, fotocellak,
pneumatikus érzékeldk, stb.). Minden alkalommal, amikor beavatkoznak a rendszer miikddésébe, akkor
a hozzajuk tartozo6 STOP, PHOTO, vagy PHOTO2 LED-jei ki kell, hogy aludjanak.

Addig ne mozgassa a motort, amig a mechanikus titkozoket nem szerelte fel!

F.) Az utols6 dolog, amit ellendriznie kell, hogy a mozgas a helyes iranyba torténik-e. Gyarilag minden
motor az éramutatd jarasaval megegyez6 iranyu forgasra lett beallitva nyit6 irdnyban, illetve forditva za-
r6 iranyban. Ennek ellenérzéséhez nyomja meg a kis ,,CLOSE” gombot, €s latni fogja, hogy a kapu zaras
iranyba mozog-e vagy nem. Akar helyes, vagy helytelen a mozgas, ajanlatos azonnal megallitani a ma-
névert a ,,CLOSE” gomb 0jboli megnyomasaval. Ha a mozgas nem a megfeleld iranyba indult el, akkor
kovesse az alabbi utasitasokat:

1. Kapcsolja ki a tapellatast

2. Huzza le a motor csatlakozot, forditsa el 180 fokkal, majd dugja vissza.

3. Huzza le a J8-as jumpert a vezérld panelen, forditsa el 180 fokkal, majd helyezze azt vissza a szim-
metrikusan ellentétes helyre.

Ha ezt elvégezte, ajanlatos még egyszer elinditani egy mozgast, hogy lassa, hogy tényleg jo lett-e a mozgas
iranya. Ezt az F pont megismétlésével érheti el.

Megjegyzés:

Ha a mozgas iranyt valt, akkor a fenti 3 miiveletet sorra végre kell hajtani. Ha megforditja a motor csat-
lakozast, de a J8-as jumpert nem forditja meg, akkor hiba keletkezik a tengely forgast olvasé rendszerben (a
motor a nyitasi fazisban van vezérelve, de a rendszer zarési fazisi mozgast olvas), és ebben az esetben min-
den mozgasra iranyul6 kisérlet azonnal megall. Ezt a helyzetet mutatja a két ,,Ok Enkoder” LEDm amelyek
roviden villognak, miutan a motor azonnal megall.

Mozgasi hatarok

Ha a fenti faladatokat megoldotta, akkor beallithatja a mozgasi tavolsagokat, amelyeken beliil a kapu
mozoghat. Amint azt a bevezetében is olvashatta a rendszer rendelkezik egy pozicié vezérl egységgel,
amely optikailag leolvassa a tengely elfordulasanak szogét., szabalyozva azt mindvégig. Természetesen a
belsé logikat utasitani kell, hogy bizonyos tavolsagokon beliil milyen mozgasnak kell végbemennie. Ezek a
tavolsagok az alabbi abran lathatoak, csakiigy mint a jelentésiik leirasai.
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,»1”7 = Nyitasi mechanikus {itk6z6 (M elemnek felel meg)

Ezek a tavolsagi értékek mentésre keriilnek a vezérld panelen 1évé permanens memoriaba a programozasi
fazis alatt. Ezeket az értékeket manudlisan is beprogramozhatja egyenként, igy pontosan ott all meg a kapu,
ahol On szeretné. A programozas leegyszerlsitése miatt 1étezik egy teljesen automata programozasi fazis is.
nyes értékek betaplalva, igy a normal kapu mozgas nem lehetséges. Ebben az esetben, ha parancs érkezik a
bemenetekre, vagy ha a ,,CLOSE” gombot megnyomja, akkor egy ,kezdeti végallas keresés” eljaras fog
aktivalodni.

Addig ne aktivalja a,, kezdeti végallas keresés” eljarast , amig a mechanikus titkdzoket nem szerelte fel!

Kezdeti végallas keresés
A ,kezdeti végallas keresés” eljaras nagyon konnyt feladat. Kovesse az alabbi instrukciokat:
1.Taplalja meg a rendszert, és ellendrizze, hogy az Osszes biztonsagi berendezés helyesen miikodik-e, és
hogy hatékonyak-e.
2.Ajanlatos a motor taplalasakor a kaput 50-100 cm-re a zarasi mechanikus {itk6z6ktol eldrébb hozni, majd
aramtalanitsa a rendszert. gy a , kezdeti végallas keresés” gyorsabb lesz.
3.Rdviden nyomja meg a kis ,,CLOSE” gombot a vezérlé panelen.

A motor ekkor lassan zar6 iranyba mozgatja a kaput, amig a ,,0” pontot nem detektalja (mechanikus {it-
k6z06, ami meghatdrozza a maximalis zarasi pontot). Amikor eléri a ,,0” pontot, a kapu megall, arra késztetve
az intelligens tengelykapcsolot, hogy mitkddésbe 1€pjen, és a zarasi mechanikus megallasi pont segitségével,
amelyet az enkoder detektal, a ,tavolsag szamlalo” alapallapotba keriil. Kozvetleniil ezutdn a motor lassan
nyit6 iranyba mozgatja a kaput, amig el nem éri az ,,1” pontot (masik mechanikus iitkdz0, amely a maximalis
nyitasi pontot hatarozza meg). Amikor eléri az ,,1” pontot, a kapu megdll, és a tavolsdgok elmentésre kertil-
nek a memoriaban.

Ezzel a maximalis futasi hatarok meg lettek mérve. Egy matematikai miivelet segitségével a ,,C” pont
meghatarozasra, és beallitasra keriil, ami RO1024 rendszereknél (10-es mikrokapcsol6 ,,KI” allasban) 5 cm-
re van a ,,0” ponttdl. Az ,,A” pont néhany centiméterre az ,,1”” pont elott lesz, és végiil a ,,B” pont is beallitas-
ra keriil, CR2024 esetén féluton lesz a ,,0” és az ,,1” pontok kdzt, mig a RO1024 esetében 1 méterre lesz a
,»C” ponttol.

Ezzel minden tavolsag memorizalva lett, és végiil a kapu gyorsan mozog addig, amig el nem éri a ,,C” pon-
tot.

4.Ezzel a ,kezdeti végallas keresés” eljaras befejezddott, allitsa a funkcid mikrokapcsolokat a kivant mod-
nak megfelelden, és a motor hasznalatra kész.

Ahogy az eljaras memorizalja a tavolsagokat, amelyeket automatikusan megmért, nincs sziikség mas egyéb
miiveletre.

Ha a ,kezdeti végallas keresés” eljaras alatt egy kiils6é esemény 1ép fel (masik kis gombot nyomott meg, a
fotocella beavatkozik, vagy van egy 1€pésrdl 1épésre impulzus), a kapu mozgasa azonnal megall, és a miive-
letet meg kell ismételni a 3-as ponttol. A , kezdeti végallas keresés” eljaras utan ha akarja, akkor megvaltoz-
tathatja barmely megmért tavolsag értékét (kivéve a ,,0” tavolsagot) egy manualis keresési eljaras segitségé-
vel.

Programozas

A ,kezdeti végallas keresés” eljaras alternativajaként (amely csak akkor hajtodik végre, ha a motort még
soha nem telepitett elétte) barmikor aktivalhatja az ,,automata végallas keresést” vagy kézzel beallithatja az
0sszes poziciot.

A kiilonféle fazisok és a specifikus programozhatd paraméterek két mikrokapcesolod készlet segitségével
valaszthato ki a vezérlo kartyan, amelyeket funkcio, és programozasi mikrokapcsoloknak hivunk.

12345678910 12
Funkci6 mikrokapcsolok Programozasi mikrokapcsolok

A programozasi mikrokapcsolok aktivaljak a kiilonféle lehetséges programokat. Normal miikodés esetén
mindkét mikrokapcsolonak ,,KI” allasban kell lennie.

A funkci6é mikrokapcsolok ,,normal” esetben a kivant funkcido modokat allitjak be. Programozasi folyamat
alatt arra alkalmasak, hogy kivalasszuk, hogy melyik peremétert kell memorizalni.
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A motor normal iizemmoddjaban a Programozasi mikrokapcsoloknak ,,KI” allaban kell lennitik, és a funkcid
mikrokapcsolokkal valaszthatja ki a funkcié modokat. Ha a programozasi mikrokapcsolok valamelyike ,,BE”
allasban van, akkor programozasi folyamatba 1ép be és a funkciok mikrokapcsoloéi arra szolgalnak, hogy
kivalassza a memorizalandé paramétereket. Ha a programozasi folyamat aktiv, és helytelen paramétert va-
lasztott ki a funkcioé mikrokapcsoldval, akkor az ,,OK” LED elkezd gyorsan villogni.

Paraméterek memorizalasa
A manualis paraméter programozasi fazis akkor ér véget, ha a kivalasztott paraméterek memorizalasra

keriilnek. A memorizalasi eljarast gyakran fogja latni a kdvetkezd fejezetekben. Ezekben az esetekben hajtsa

végre a kdvetkezo feladatokat:

1.Nyomja meg a kék szinii ,,<<>>" gombot, és tartsa lenyomva legalabb 2 masodpercig (az ,,OK” LED
gyorsan villog).

2.Engedje el a ,,<<>>” gombot (az ,,OK” LED 3 masodpercig gyorsan villog, amig villog gyorsan folytassa
a kovetkezo szinttel...).

3.Nyomja meg egyszerre a két kis sarga gombot: ,,A” és ,,C” egy pillanatra (az ,,OK” LED 2 méasodpercre
aktiv marad, megerdsitve a memorizalast).

Ezzel a kivalasztott paraméterek maradand6an mentésre keriiltek a memoriaban.

A tavolsagok kézi programozasa
Az Gsszes tavolsag, amelyek az el6z6 fejezetben emlitettiink kézzel is beprogramozhatoak.

Automata végallas keresés:

Az automata végallas keresés megegyezik a ,.kezdeti végallas kereséssel”, kivéve abban, hogy az el6bbi
barmikor végrehajthatd, még akkor is, ha a motor mar fel van szerelve, és a memoria mar tartalmaz helyes,
mentett tdvolsag értékeket.

12345678910 12

A fenti beallitasokat hasznalja RO1024 tol6 kapu esetén

12345678910 12

A fenti beallitasokat hasznalja CR2024 tol6 vagy szekcionalt kapu esetén

1.Allitsa be a mikrokapcsolokat az dbra szerint, ezzel kivalasztja az ,,automata végallas keresés” eljarast. Ha
a 10-es mikrokapcsold ,,KI” allasban van, akkor a ,,C” pont 5 cm-re lesz a ,,0” ponttél. Ha ,,BE” allasban
van, akkor a ,,C” pont megfelel a ,,0” pontnak.

2.Roviden nyomja meg a ,,CLOSE” gombot a vezérld panelen.

3.Varjon, amig a keresési eljaras befejezodik (lassu zaras, lassu nyitas, és végiil gyors tjrazaras)

4.Ezzel az ,,automata végallas keresés” befejezddik. Kapcsolja ,,KI” allasba a programozasi mikrokapcsolo-
kat, ¢s allitsa a funkcio mikrokapcsolokat a kivant tizemmodnak megfelelden, és a motor hasznalatra kész.

A fenti eljarassal minden tavolsdgot megmért, és automatikusan mentette is azokat. Az automata keresés
utan ha szeretné, modosithatja barmely megmért értéket (kivéve a ,,0” tavolsagot) kézi kereséssel.

A ..0” tavolsag kézi keresése (zarasi mechanikus iitk6z0)
A ,,0” tavolsag kézi keresése az alabbi eljardssal hajthatdo végre, amellyel a maximalis zarasi pontot
programozza.

12345678910 12

1. Allitsa be a mikrokapcsolokat a fenti abranak megfeleléen, igy kiva-

lasztja a ,,0” tavolsag kézi keresését.

| i
2.Nyomja meg a ,,CLOSE” gombot a vezérl6 panelen, hogy a kaput I II I I I I II I

zarasi mozgasra késztesse, amig el nem éri az a mechanikus {itk6z6t.

3.Ha akarja, a ,,CLOSE” gomb mellett, megnyomhatja a ,,<<>>" gombot, hogy gyorsitsa a mozgast.

4. Amikor a kapu eléri a mechanikus iitk6zot, akkor a rendszer megméri a tavolsagot, és igy végrehajthatja
ezutan a memorizalasi folyamatot.

Ezzel az eljarassal megkereste és tarolta a memoridban a maximalis zarasi pontot. Ez a mérés meglehetéen
alapvetd, és 1ényeges, hiszen minden mas mérés ettdl a ponttol indul ki.



A ,.C” tavolsag kézi keresése (zardsi megallasi pont)

A ,,C” tavolsag kézi keresése az alabbi eljarassal hajthatd végre, amellyel a kivant zarasi megallasi pon-
tot programozza. Ez az a pont, ahol a kapu megall a zarasi man6vernél. Ha RO1024-et hasznal, akkor ez a
tavolsag normal esetben néhany centiméterre van a zarasi mechanikus iitk6z6tol, mig CR2024 esetében nor-
mal esetben néhany milliméterre van a mechanikus iitk6zot6l. Természetesen ennek az értéknek mindig na-
gyobbnak kell lennie, mint a ,,0” tavolsag.

1. Allitsa be a mikrokapcsolokat a fenti dbranak megfelelden, igy kivalasztja a ,,C” tavolsag kézi keresését.
2.Nyomja meg a ,,CLOSE” vagy az ,,OPEN” gombot amig el nem éri a

7 12345678910 12
kivant pontot.

3.A mozgas gyorsithato a ,,.<<>>" gomb megnyomasaval. I
4. Amikor a kapu eléri a kivant pontot, akkor a rendszer megméri a ll Illllll

tavolsagot, és igy végrehajthatja ezutan a memorizalasi folyamatot.
Ezzel az eljarassal megmérte a kivant zarasi pontot, é&s memorizalta azt.

A ..B” tavolsag kézi keresése (részleges nyitdsnal kivant megéllasi pont)

A ,,B” tavolsagi kézi keresésével beprogramozhatja, hogy részleges nyitas esetén mely ponton alljon
meg a manéver. Ez a pont az, ahol a kapu megall, amikor részleges nyitasi parancsot kap. Ez normal esetben
az ,,A” és ,,B” pontok kdzott féluton helyezkedik el.

1. Allitsa be a mikrokapcsoldkat a fenti abranak megfelelSen, igy kiva- 12345678910 12
lasztja a ,,B” tavolsag kézi keresését.

2.Nyomja meg a ,,CLOSE” vagy az ,,OPEN” gombot amig el nem éri a

| |
kivant pontot. I I I I I I I I I I

3.A mozgés gyorsithato a ,,<<>>" gomb megnyomasaval.
4. Amikor a kapu eléri a kivant pontot, akkor a rendszer megméri a tavolsagot, és igy végrehajthatja ezutan a
memorizalasi folyamatot.

Amikor a kapu elérte a kivant pontot, akkor a rendszer megméri a tavolsagot, és folytathatja a memorizalasi
eljarassal.

Az, A” tavolsag kézi keresése (nyitdsi megallasi pont)

Az ,,A” tavolsag kézi keresése az alabbi eljarassal hajthato végre, amellyel a kivant nyitasi megallasi
pontot programozza. Ez az a pont, ahol a kapu megall a nyitasi man6vernél. Ennek az értéknek mindig na-
gyobbnak kell lennie, minta a ,,B” tdvolsag értékének.

1. Allitsa be a mikrokapcsolokat a fenti dbranak megfeleléen, igy kiva- 12345678910 "2

lasztja az ,,A” tavolsag kézi keresését. I I
2.Nyomja meg a ,,CLOSE” vagy az ,,OPEN” gombot amig el nem éri a 1HHIIP R |

kivant pontot.
3.A mozgés gyorsithato a ,,<<>>" gomb megnyomasaval.
4. Amikor a kapu eléri a kivant pontot, akkor a rendszer megméri a tavolsagot, és igy végrehajthatja ezutan a
memorizalasi folyamatot.

Ezzel az eljarassal megmérte a kivant nyitasi pontot, és memorizalta azt.

Az .. 1” tavolsag kézi keresése (nyitasi mechanikus {itk6z0)
Az ,,1” tavolsag kézi keresésével megméri a maximalis nyitasi pontot. Ez az a nyitasi pont, amelyen a kapu
tovabb nem nyithat. Ennek az értéknek mindig nagyobbnak kell lennie, minta az ,,A” tavolsagnak.

1. Allitsa be a mikrokapcsolokat a fenti abranak megfelelden, igy kiva- 12345678910 192

lasztja az ,,1” tavolsag kézi keresését.

2.Nyomja meg az ,,OPEN” gombot, amig a kapu el nem éri a nyitasi

i |
mechanikus itkoz6t. I I I I I I I I I I

3.A ,,<<>>” gomb megnyomasaval gyorsitsa a mozgast.
4. Amikor a kapu eléri a maximalis nyitasi pontot, akkor végrehajthatja ezutdn a memorizalasi folyamatot.

Ezzel az eljarassal megmérte €s memorizalta azt a maximalis nyitasi pontot, amelyen tul a kapu nem nyithat.

Sziinetid6 programozasa

Amikor az automata zaras funkciot valasztja ki a mikrokapcsolok segitségével, egy id6zitd aktivalodik,
amely szabalyozza a sziinetid6t, a nyitasi mandvert kovetéen. Amikor ez a szilinetidd eltelik, akkor a zarasi
mozgas automatikusan aktivalodik. Alapesetben 30 masodperc ez az id6, ha még soha nem lett programozva,
de barmikor modosithat6 ennek az értéke 1 és 1023 masodperc kozott (kb. 17 perc), egy specifikus eljarassal.
A sziinetid6 beallitasahoz kovesse az alabbi utasitasokat:
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1. Allitsa be a mikrokapcsolokat a fenti abranak megfelel6en, ezzel kivalasztja a ,,Sziinetidé programozasa”
eljarast
2.Valassza ki a kivant id6t a 10 mikrokapcsolo segitségével:

1-es mikrokapcsolo: ,,BE” = 1 masodperc 12345678910 12
2-es mikrokapcsolo: ,,BE” = 2 masodperc
3-as mikrokapcsolo: ,,BE” = 4 masodperc l I I l l I I I I I I l
4-es mikrokapcsolo: ,,BE” = 8 masodperc

5-0s mikrokapcsold: ,,BE” = 16 masodperc
6-os mikrokapcsold: ,,BE” = 32 masodperc
7-es mikrokapcsolo: ,,BE” = 64 masodperc
8-as mikrokapcsold: ,,BE” = 128 masodperc
9-es mikrokapcsolo: ,,BE” = 256 masodperc
10-es mikrokapcsolo: ,,BE” = 512 masodperc

Ha mondjuk példaul 25 masodperces sziinetidét szeretne beallitani, akkor allitsa az 5-0s, a 4-es, és az 1-es
mikrokapcsolokat ,,BE” allasba (16+8+1=25).

3.Ha kivalasztotta a szlinetid6 értékét, akkor folytathatja a memorizalasi folyamattal.

Ezzel az automata mandver sziinetidejét memorizalta.

Memoria torlése
Minden programozhatd paraméter a vezérlokartyan 1€vé permanens memoriaban tarolodik el. Eléfordul-
hat, hogy mindent térolnie kell a memoriabol, ennek érdekében kdvesse az alabbi utasitasokat.

1. Allitsa be a mikrokapcsolokat a fenti 4bra szerint, ezzel a memoria 12345678910 12

torlése opciot valasztja ki. i T
2.Folytassa a memorizalasi folyamattal, ami ebben az esetben meg- 11110000
erdsiti a torlést.

Ezzel az eljarassal a memoriaban 1évo 6sszes adatot torli. FIGYELEM! Ha a memoriat torli ez olyan hatassal
van a rendszerre, mintha azt még soha nem hasznalta volna, igy nem fogja tudni normal esetben a kaput
mozgatni. Igy az els6 parancs, amely a bemenetekre érkezik akkor torténik, ha megnyomja a ,,CLOSE”
gombot, ami azonnal aktivalja a ,,kezdeti végallas keresés” eljarast.

Valaszthato funkciok
A funkcié mikrokapcsolok lehetdséget nyujtanak, hogy szamos funkciot allithasson be, illetve, hogy
ezeket engedélyezze.

1-2 mikrokapcsolok: KI-KI = ,,Aktiv gombnyomas ideje alatt” tizemmodd (addig miikodik, amig a gombot
lenyomva tartja).

1-2 mikrokapcsolok: BE-KI = Félautomata tizemmod 12345678910
1-2 mikrokapcsolok: KI-BE = Automata tizemmod (Automata zaras)

1-2 mikrokapcsolok: BE-BE = Automata + Mindig zar iizemmod | i 11 | | il 1]
3 mikrokapcsolé: BE = Tarsashaz tizemmod

4 mikrokapcsold: BE = STOP torlése a 1épésrél-1épésre ciklusban

5 mikrokapcsolo: BE = Elévillogas

6 mikrokapcsold: BE = Villogas sziinetid6 alatt is

7 mikrokapcsolo: BE = Fotocella utan azonnal Gjrazar (csak automata tizemmodban)

8 mikrokapcsolé: BE = Biztonsagi berendezés (Fotocella) nyitas alatt is

9 mikrokapcsold: BE = Biztonsagi berendezés (Fotocella és Fotocella2) minden mozgas kezdetekor is.

10 mikrokapcsol6: BE = Automata ujra pozicionalds (ha sziikséges, amikor aramkimaradas utan Gjra meg
lesz taplalva a rendszer.

Ha barmelyik mikrokapcsolo ,,KI” allasban van, akkor az annak megfeleld funkci¢ tiltva lesz.

1-2 mikrokapcsolok: KI-KI = ,, Aktiv gombnyomas ideje alatt” tizemmodd (addig miikodik, amig a gombot
lenyomva tartja.)

1-2 mikrokapcsolok: BE-KI = Félautomata tizemmod

1-2 mikrokapcsolok: KI-BE = Automata tizemmod (Automata zaras)

1-2 mikrokapcsolok: BE-BE = Automata + Mindig zar lizemmod

Az ,,Aktiv gombnyomas ideje alatt” tizemmodd (addig mitkddik, amig a gombot lenyomva tartja) estében
addig fog csak a kapu mozogni, amig a gombot lenyomva tartja. Félautomata iizemmodban 1 parancs impul-
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zus fogja a kaput arra késztetni, hogy csak 1 iranyban hajtson végre mozgast, addig, amig el nem éri a bealli-
tott tavolsagot. Automata tizemmodban a nyitast egy sziinetid6 kdveti, majd egy zarasi mandver.

A ,Mindig zar” funkcio6 segitségével a rendszer zarast hajt végre automatikusan (5 masodperces eldvillogast
kovetden) egy esetleges ideiglenes aramkimaradas utan, ha a kapu nyitva maradt.

3 mikrokapcsold: BE = Tarsashaz tizemmod
Térsashaz tizemmodban, ha egyszer egy nyitas végbement, példaul egy 1épésrdl-1épésre impulzussal, ak-
kor ez a mozgas nem szakithatdo meg barmely mas impulzussal, amig a kapu be nem fejezte a nyitast. Za-
rasi mandver alatt egy 0j parancs impulzus megallitja a kaput, és ellenirany mozgast, tehat nyitast
eredményez.

4 mikrokapcsold: BE = STOP torlése a 1épésrél-1épésre ciklusban
A [épésrol-1épésre ciklus normal esetben igy néz ki: nyitas-stop-zaras-stop. Ebben az tizemmodban a cik-
lus a kovetkezoképpen valtozik: nyitas-zaras-nyitas.

5 mikrokapcsolo: BE = Elévillogas
Egy parancs impulzusra a villogé lampa aktivalodik eldszor, és 5 masodperc mulva (2 mésodperc, ha
manualison van) indul el a mozgas.

6 mikrokapcsold: BE = Villogas sziinetidd alatt is
A villog6 lampa normal esetben csak a nyitasi és zarasi mandverek el6tt aktivalodik. Ez a funkcio lehe-
tové teszi, hogy a villogd lampa a sziinetidd idejére is aktiv maradjon, hogy jelezze, hogy a zaras hama-
rosan megkezdodik.

7 mikrokapcsolo: BE = Fotocella utan azonnal ujrazar (csak automata tizemmodban)
Ezzel a funkcioval lehetdsége van arra, hogy csak addig tartsa nyitva a kaput, amig az athaladas megtor-
ténik. Az utolso objektum athaladasa (fotocella) utan 5 masodperccel automatikusan bezar, fiiggetleniil a
programozott sziinetid6tol.

8 mikrokapcsold: BE = Biztonsagi berendezés (Fotocella) nyitas alatt is
Szabalyszeriien a biztonsagi fotocella csak a zarasi ciklusban avatkozik bele a rendszer mitkddésébe. Ha
a 8-as mikrokapcsolot ,,BE” allasba kapcsolja, akkor a fotocella beavatkozasi nyitasi ciklus alatt is arra
készteti a kaput, hogy megalljon. Ha félautomata, vagy automata tizemmodban van, a mozgas ujra elin-
dul nyitasnal, miutan az utols6 objektum athaladt a fotocellan.

9 mikrokapcsold: BE = Biztonsagi berendezés (Fotocella és Fotocella2) minden mozgas kezdetekor is.
Altaldban a biztonsagi fotocella csak a zarési ciklusba avatkozik be, illetve a fotocella2 pedig a nyitasi
mandverbe. Ha a biztonsagi szintet szeretné novelni, lehetdsége van arra, hogy beprogramozza a rend-
szert, hogy mozgas eldtt ellendrizze, hogy a fotocella, és a fotocella2 biztonsagi berendezések tisztak-e.

10 mikrokapcsolé: BE = Automata jra pozicionalas (ha sziikséges, amikor aramkimaradas utan Gjra meg
lesz taplalva a rendszer.

Amikor aramkimaradas van, €s a rendszer nincs megtaplalva, a kapu pozicidé olvaso rendszer elfelejti a
tavolsagot. Ilyen koriilmények megoldasara lett kifejlesztve az ujrapozicionalasi eljaras, amely Ujra
megkeresi a ,,C” pontot. Normal esetben ez az eljaras akkor kovetkezik be, ha az dramkimaradas meg-
sziinik, és az els6 parancs impulzus megérkezik. A 10-es mikrokapcsolo ,,BE” allasba helyezésével az
ujrapoziciondlas az aramkimaradas utan megy végbe, anélkiil, hogy megvarna barmilyen parancs impul-
zust a rendszer.

Miikodési tesztek

Miutan leellendrizte, és atvizsgalta a csatlakozasokat, és a kapu mozgasi hatarok programozasa végre lett
hajtva, akkor lehetséges lesz a mozgatdszerkezet mozgasanak a tesztelése. Javasoljuk, hogy dolgozzon ,, Aktiv
gombnyomas ideje alatt” {izemmodban (addig miikodik, amig a gombot lenyomva tartja) ugy, hogy minden
funkcid inaktiv legyen (minden mikrokapcsold ,,KI” allasban. Ebben az tizemmodban, ha a vezérlé gombrol
leveszi az ujjat, akkor a motor mozgasa azonnal megall. Ha hasznalja a 1épésrél-lépésre parancsot, a bekapcso-
las utani els6 mozgas nyitas lesz. Ebben a fazisban nagyon konnyen hasznalhatja a kis ,,OP”, ,,CL” gombokat a
panelen. A parancs bemenetek segitségével mozgassa a kaput a kivant nyitasi ,,A” ponthoz. Kériilbeliil 20 cen-
timéterre a megallasi pozicio elott a lassitasi fazisnak el kell kezdddnie, igy kb. 30%-kos sebességcsokkenéssel
éri el a kapu a megallasi poziciot. Most hajtson végre egy zarasi mandvert a kivant zarasi ,,C” ponthoz. Itt is 20
centiméterre a megallasi ponttol a lassitasnak el kell kezdGdnie. Most tesztelje a biztonsagi berendezések be-
avatkozasat a rendszerbe. A fotocella a nyitasi fazisban nincs hatassal a rendszerre, a zarasi fazisban viszont
megallitja a mozgast. A fotocella2 zarasi fazisban nincs hatéssal a rendszerre, nyitasi fazisban viszont megallit-
ja a mozgast. A STOP bemenetre kotott berendezések mind nyitasi, mind zarasi fazisokban egyarant megallit-
jak a mozgast.
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A jelenlegi eurdpai szabvanyok: prEN12453: motorizalt kapuk biztonsaga, kovetelményei, mindsitései,
prEN 12445: motorizalt kapuk biztonsaga, tesztelési eljarasok, mérések, eléirjak, hogy méréseket kell alkal-
mazni, tovabba a kapu automatizalasahoz alkalmazott iitk6zési erdkifejtés maximum 1400N lehet, a megmara-
doé maximalis statikus eré 150N lehet, amelynek meg kell szlinnie 5 masodperccel az iitkozés utan. A vezérlé-
sen talalhato tengelykapcsolo trimmer alkalmas arra, hogy egyedileg kialakithassa a rendszerbe torténd beavat-
kozas szintjét.

Ahogyan azt az el6z6ekben emlitettiik, az intelligens tengelykapcsol6 rendszer atlagos mozgasi sebességet
kalkulal, igy nagyon preciziot lehet elérni. A beallitas hatasanak kiértékeléséhez érdemes megvarni mig a kapu
elindul, és elér egy alap sebességet. Biztonsagi okokbol, ha a kapu 3-szor egymas utan sorban megall az intelli-
gens rendszer beavatkozéasa miatt, akkor a mozgas elleniranyt mozgas aktivalasa nélkiil all meg.

Ha automata tizemmodban van, akkor a nyitasi manéver utan egy sziinetid6 kdvetkezik, majd egy automata
zaras. Ha a sziinetidot kiilén nem programozta be, akkor az gyarilag 30 masodpercre van beallitva.

A sziinetid6 a félautomata iizemmodban is aktivalodik, ha a zaras alatt a biztonsagi berendezés, vagy az in-
telligens tengelykapcsol6 beavatkozik a rendszerbe, és igy ellentétes iranyt nyitast okoz.

Most, hogy minden beallitast elvégzett, és aramtalanitotta a rendszert, javasoljuk, hogy most csatlakoztassa
a radiovevot.

Uzemmédok leirasai

Az ,,Aktiv gombnyomas ideje alatt” lizemmoddban (addig miikddik, amig a gombot lenyomva tartja) a nyitas
1d0zit6 bemenet lehetdvé teszi, a részleges nyitasi pontig torténd mozgast. A 1€pésrél-1épésre alternativ nyitasi és
zarasi mandvereket tesz lehetdévé, amint a parancs megsziinik a bemeneten, a mozgas megall. Nyitasi fazisban a
kapu megall a beallitott pozicidban, vagy ha a fotocella2 megszakitja a mozgast. Zarasi fazisban akkor all meg, ha
a fotocella bemenet megszakitja a mozgast. A STOP bemeneten torténd allapotvaltozas azonnali megallasra kész-
teti a rendszert, nyitasi €s zarasi fazisokban egyarant. Ha a mozgas egyszer megall egy parancs miatt, akkor a
bemeneten 1év6 parancsot is meg kell sziintetni, mieldtt barmilyen mas j manéver kezdddne.

Barmely automata tizemmodban (félautomata, automata, vagy mindig zar) a nyitas id6zit6 bemenetre érkezett
parancs nyitasi mandvert general. Ha a parancs megmarad, miutan a kapu kinyitott, a mozgas ,,befagy” egy ,,vég-
telen sziinetbe”, és csak ha a parancs megsziinik, akkor lesz képes a rendszer zarast végrehajtani. A részleges nyi-
tasi bemenetre érkez6 parancs arra készteti a rendszert, hogy csak a részleges nyitas pontjaig nyissa ki a kaput. A
lépésrol-lépésre bemenetre adott impulzus alternativ nyitasi és zarasi manévereket general. A 1épésrol lépésre
bemenetre (vagy ugyanarra a bemenetre, amelyiken a mozgas kezd6dott) adott masodik impulzus pedig megallas-
ra készteti a rendszert.

A STOP zarasnal, és nyitasnal egyarant azonnali megallasra készteti a rendszert.

Ha a parancs bemeneten folyamatos jel van jelen az impulzus helyett, az prioritasos allapotot idéz el6, ami azt
jelenti, hogy az 6sszes tobbi parancsbemenet tiltva marad (hasznos lehet id6zitd, vagy napszak-kapcsolo6 csatla-
koztatasara).

Ha automata tizemmodot haszndl, a nyitasi mandver utan sziinetid6 kovetkezik, majd pedig egy zarasi fazis.
Ha a sziinetid6 alatt a fotocella beavatkozik, akkor a sziinetid0 alapallapotba keriil, és elérdl kezdi a szamolast.
Masrészrol, ha STOP avatkozik be a rendszerbe a sziinetid6 alatt, akkor az Gjrazaras funkcio torlédik, és a STOP
koriilmény alakul ki.

A fotocella nincs hatdssal a nyitasi manéverre, mig a fotocella2 elleniranyi mozgast general. Zarasnal a foto-
cella ellenirany mozgast general, ami utan kdvetkezik egy 0j sziinetidd, majd zaras. Ha a nyitasi mandver kezde-
tén a fotocella bemenet nem szabad, a nyitasi kérés torlodik.

Tolto kartya

Az egység tartalmaz egy teljesitmény transzformatort, ami biztositja a motor teljesitményét, illetve az
elektromos komponensek ellatasat, tehat ezek kozvetleniil taplalhatoak halozati fesziiltségrol. Ha szeretné,
hogy a rendszere aramkimaradas esetén is miikodjon, akkor hasznalnia kell megfelel6 elemeket (akkumula-
tor), és a hozza tartozé elemtoltd kartyat. Az elemek méreteibdl adéddan a motoron kiviilre kell 6ket telepi-
teni, és két sorkapocshoz kell azokat kotni az elem toltd kartyan. Az utodbbit a vezérlésen 1évo csatlakozofe-
lilletre kell kapcsolni.

Karbantartas

Mivel a vezérl0 kartya elektronikus, ezért nem igényel kiilonosebb karbantartast. Azonban évente kétszer
ajanlatos a berendezést ellendrizni, hogy a vezérlések, beallitasok rendben vannak-e, illetve, hogy a maxima-
lis motor erét vezérld berendezés beallitasai rendben vannak-e. Ha sziikséges allitsa utan a trimmerrel. El-
lendrizze a biztonsagi berendezések (fotocellak, pneumatikus érzékeld, stb.) hatékonysagat, és a villogéd lam-
pa helyes miikodését.
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Miiszaki paraméterek

Tapellatas:

Elemek tapellatasa:

Maximalis aram, 24 Vdc

Maximalis villogo6 lampa teljesitmény:

Max. kapunyitast jelz6 lampa teljesitménye:

Sziinetido:
Enkoder felbontas (érzékenység):
Uzemi hdmérséklet:

230 Vac +- 10%, 50-60 Hz
21-28 Vdc (>6Ah kapacitas)
200 mA

25W (24 Vdc)

2W (24 Vdc)

1-1023 masodpercig

4,73 fok (76 impulzus/forgas)
-20-+70 °C
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